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CZESC OGOLNA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z budowg zewnetrznej instalacji kanalizacji sanitarnej wraz z przepompownig Sciekow i jej zasilaniem
elektrycznym na terenie Rodzinnego Ogrodu Dziatkowego ,POLANA” zlokalizowanego przy ul. Relaksowej
w Bydgoszczy.

1.2 Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna wchodzi w sktad dokumentacii projektowej i stanowi jeden z dokumentéw przy zleceniu
i realizacji robot zwigzanych z budowg przedmiotowej zewnetrznej instalacji kanalizacji sanitarnej wraz
z przepompownig, Sciekow i jej zasilaniem elektrycznym na terenie Rodzinnego Ogrodu Dziatkowego ,POLANA”
Zlokalizowanego przy ul. Relaksowej w Bydgoszczy.

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne dotyczace realizacji rob6t budowlanych
i sq zgodne ze Standardami Dokumentow Przetargowych zawartych w Ksiedze Zaméwienr Publicznych.

1.4 Okre$lenia podstawowe (1j. definicje poje¢ uzywanych w Specyfikacji Technicznej)

Dziennik budowy - dokument stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych robot, przekazywania polecen i zalecen, oraz korespondencii
technicznej pomiedzy Zamawiajacym, Wykonawca i Projektantem.

Wykonawca — Osoba prawna lub fizyczna, ktora zostata przez Zamawiajgcego wybrana do realizacji zadania
inwestycyjnego.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami
i do reprezentacji w sprawach realizacji inwestyciji.

Inspektor nadzoru — Pisemnie upowazniony przedstawiciel Zamawiajacego na budowie, upowazniony do
podejmowania decyzji dotyczacych zagadnien technicznych i ekonomicznych tej budowy w ramach dokumentacii
projektowej, przepiséw prawa budowlanego oraz umowy (kontraktu) o jej realizacje.

Przedmiar robot - opis robot do wykonania z podaniem ilo$ci.

Kosztorys inwestorski - wyceniony kompletny przedmiar robot.

Materiaty - wszelkie produkty, niezbedne do wykonywania robot. Zgodne z dokumentacjq projektowo-
kosztorysowa, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

Polecenie Zmawiajacego - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez przedstawiciela Zamawiajacego
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw dokumentacji projektowe;.




Bliska zgodno$¢ - zgodnos$¢ wykonywania robot z dopuszczonymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robot budowlanych.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentaciji projektowe;.

Rysunki - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu
i przedmiotu robot.

Laboratorium - laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia
wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materiatow oraz robét.

Kontrakt - pisemna umowa miedzy Zamawiajacym a Wykonawcg, spisana w celu realizacji zadania
inwestycyjnego, okreslajaca prawa i obowigzki obu stron.

Odbior - zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru wykonanych i zgtoszonych przez Wykonawce robdt.

Plac_budowy - teren przekazany czasowo Wykonawcy przez Zamawiajacego dla wykonania zadania
inwestycyjnego.

Podwykonawca - osoba fizyczna lub prawna, ktérej Wykonawca powierzyt realizacje cze$ci zadania
inwestycyjnego.

Rysunki robocze - rysunki szalunkéw, plany giecia stali zbrojeniowej lub inne dodatkowe plany, ktdre Wykonawca
powinien przedtozy¢ Zamawiajacemu do zatwierdzenia przed rozpoczeciem robot.

Sprzet - wszystkie maszyny, $rodki transportu i inny drobny sprzet z urzadzeniami do konserwacji i obstugi,
potrzebne dla prawidtowego prowadzenia budowy.

1.5 OgoIne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$C ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z aktualnymi normami,
przepisami, dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajacego.

1.5.1 Przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy plac budowy wraz ze
wszystkimi  wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz jeden egzemplarz petnej
dokumentaciji projektowej. Dokumentacje powykonawczg sporzadzi Wykonawca na wiasny koszt, chyba ze
umowa stanowi inacze;.

1.5.2 Zgodnos¢ robot z dokumentacia projektowg i specyfikacjg techniczna.

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajgcego stanowig czeS¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione chotby w jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby byty w catej dokumentaciji. Wykonawca nie moze wykorzystywaé bteddw
zawartych w dokumentach przekazanych przez Zamawiajgcego. Wykonawca po wykryciu ewentualnych bteddw
zobowigzany jest niezwtocznie powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.
Wszystkie wykonywane roboty oraz dostarczone materiaty muszg by¢ zgodne z aktualnymi normami przepisami,
dokumentacjg projektowg i specyfikacjg techniczng. Dane okre$lone w dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej powinny by¢ uwazane za wielkosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu. Cechy materiatow i elementéw obiektow i budowli powinny by¢ jednorodne i wykazywaé
bliskg zgodno$¢ z okre$lonymi wymaganiami, a rozrzuty ich cech nie powinny przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji. Jezeli przedziat tolerancji nie zostat okreslony w dokumentaciji projektowej lub specyfikacii
technicznej to nalezy przyjac tolerancje akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t. W przypadku gdy



materiaty lub roboty nie sg w peti zgodne z dokumentacjg projektowa lub specyfikacjg techniczng i wptyneto to
na niezadowalajacq jakos¢ budowli lub obiektu, to takie materiaty i roboty nie zostang zaakceptowane przez
Zamawiajacego. W takiej sytuacji elementy robét powinny by¢ rozebrane i zastapione innymi na koszt Wykonawcy.

1.5.3 Ogolne zatozenia w czasie wykonywania robot.

Wykonawca przedmiotowej inwestycji ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie
przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. Powinny zosta¢ podjete odpowiednie dziatania
zabezpieczajgce przed zanieczyszczeniem $rodowiska, przekroczeniem norm hatasu itp.

Optaty i kary za przekroczenie norm okreslonych odpowiednimi przepisami ochrony $rodowiska w trakcie
realizacji inwestycji obcigzajg Wykonawce robot.

Nie dopuszcza sie stosowania materiatow, ktore mogg w sposéb trwaty szkodliwie oddziatywaé na otoczenie.
Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem sieci, instalacji i urzadzen
podziemnych jak i nadziemnych napotkanych w czasie trwania budowy przedmiotowej inwestyciji.

W przypadku, gdy Wykonawca napotka w czasie realizacji inwestycji na urzadzenia niezinwentaryzowane na
mapach sytuacyjno-wysoko$ciowych zobowigzany jest powiadomi¢ Zamawiajacego oraz wiasciciela powyzszych
urzadzen. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie uszkodzenia urzadzeh nadziemnych i podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych przez Zamawiajgcego, spowodowanych przez jego dziatania.
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich szkdd powstatych w wyniku przewozu nadmiernie
obcigzonych pojazddw i fadunkéw.

Podczas realizacji inwestycji Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepiséw dotyczacych
bezpieczefstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne
oraz sprzet i odpowiedniq odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od
daty ich rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakorczenia robot przez Zamawiajacego. Wykonawca
bedzie utrzymywaé roboty do czasu ostatecznego odbioru.

Utrzymanie powinno byC prowadzone w taki spos6b, aby obiekty i budowle lub ich elementy byly
w zadawalajacym stanie przez caly czas do momentu odbioru ostatecznego. Je$li Wykonawca w jakimkolwiek
czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajacego powinien wznowi¢ roboty utrzymaniowe nie poznie;
niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia. Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane
przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane
z robotami i bedzie w pemi odpowiedzialny za ich przestrzeganie. Wykonawca bedzie przestrzegat praw
patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie ich
wykorzystywania, a 0 swoich dziataniach w sposob ciggty bedzie informowat Zamawiajacego.

Gdziekolwiek w dokumentach przekazanych przez Zamawiajacego powotane sg konkretne normy lub przepisy,
ktére spetniac majg materialy, sprzet i inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty, bedg
obowigzywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow,
o ile nie postanowiono inaczej. Mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy i przepisy zapewniajace
zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania, pod warunkiem wczesniejszej ich akceptaciji p. Zamawiajgcego.
Wykonawca powinien zapewni¢ cato$¢ robocizny, materiatow, sprzetu, narzedzi, transportu i dostaw,
niezbednych do wykonania robot objetych Kontraktem zgodnie z jego warunkami, Dokumentacjg Techniczng
oraz ST i ewentualnymi wskazéwkami Inspektora Nadzoru. Przed ostatecznym odbiorem robot plac budowy oraz
inne powierzchnie terenu uzytkowane przez Wykonawce powinny by¢ przez niego oczyszczone
z zanieczyszczen, nadmiaru konstrukcji tymczasowych, sprzetu jak réwniez wszystkich innych elementéw
wskazanych przez Inspektora Nadzoru. Cato$¢ powyzszych robot jest traktowana, jako nieodtgczny element
Kontraktu i nie podlega oddzielnej zaptacie. Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed



ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inspektorem oraz przez umieszczenie w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inspektora, tablic informacyjnych, ktérych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene
kontraktowa. Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnoSci
publicznej oraz prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem robot lub brakiem
koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie wiasnosci publicznej lub
prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wiasno$¢. Stan uszkodzonej,
a naprawionej wkasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia. Wykonawca odpowiada za
ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable, itp. oraz uzyska od
odpowiednich wtadz bedacych wtascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacii ich lokalizacji, dostarczonych
mu przez Zamawiajgcego w ramach planu. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania robot. Wykonawca odpowiada za spowodowane przez
jego dziatanie uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia
robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania robot Wykonawca bedzie:
a) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowania sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony Srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikat uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania,
b) miat szczegoélny wzglad na prace sprzetu budowlanego. Sprzet nie moze powodowaé zniszczen
w $rodowisku naturalnym poza pasem prowadzonych robot. Optaty i kary za przekroczenie w trakcie
realizacji robot, norm okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony S$rodowiska,
obcigzajq Wykonawce.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisdw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny
sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie budowy, w pomieszczeniach
biurowych i magazynach oraz maszynach i pojazdach mechanicznych. Materiaty tatwopalne bedg sktadowane
w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0sob trzecich. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym, jako rezultat realizacji robot albo przez
personel Wykonawcy.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan nie podlegajg odrebnej zaptacie i sq
uwzglednione w cenie kosztorysowe;.

2. MATERIALY

2.1 OgodlIne zatozenia

W przypadku wydania polecenia przez Zamawiajacego Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje
dotyczace materiatow, ktore majg by¢ zastosowane do budowy przedmiotowej inwestycji.

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom aktualnych przepiséw, norm itp. na wniosek Zamawiajgcego mogg
zosta¢ wywiezione przez Wykonawce z terenu budowy. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujq sie niezbadane
i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z ich nie przyjeciem i brakiem
zapfaty.



2.2 Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu ich wbudowania byty zabezpieczone
przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jako$¢ i wkasciwos¢ do robot i byly dostepne do kontroli przez
Zamawiajacego. Miejsca czasowego skladowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Zamawiajacym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.3 Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatéw
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim zamierzeniu, co najmniej tydzien
przed uzyciem mat. Wybrany i zaakceptowany rodzaj mat. nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Zamawiajacego.

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot musi by¢ zgodny z oferta Wykonawcy, musi
odpowiada¢ pod wzgledem typdw i iloSci wskazaniom zawartych w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Zamawiajacego. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet musi by¢é uzgodniony
i zaakceptowany przez Zamawiajacego. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot
zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniach Zamawiajacego w terminie
przewidzianym umowa.

4, TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wiasciwo$ci przewozonych materiatow. Na wniosek Zamawiajacego Wykonawca
przedstawi do akceptacji dobdr Srodkow transportowych. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé
prowadzenie robot zgodnie zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniach Zamawiajacego
w terminie przewidzianym umowa. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania
dotyczace przepisow ruchu drogowego. Wykonawca bedzie na biezaco i na wiasny koszt usuwac wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i dojazdach do budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogblne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg, projektowa, wymaganiami
specyfikacji technicznej, projektem organizacji robot oraz poleceniami Zamawiajacego. Wykonawca ponosi
odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot.

5.2 Wspdtpraca Zamawiajacego i Wykonawcy.

Zamawiajacy bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoScig robot, oceng jakosci
materiatow i postepem robot, a ponadto we wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacjq dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznej oraz dotyczacych akceptacji wypetniania warunkéw kontraktu przez
Wykonawce. Jest on upowazniony réwniez do kontroli wszystkich robot i kontroli wszystkich materiatow
dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych, wigczajac przygotowanie i produkcje materiatow.
Zamawiajacy powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktore nie
spetniajg wymagan jakosciowych wedtug obowigzujacych przepisow i norm. Przy podejmowaniu decyzji
Zamawiajacy uwzgledni wyniki badari materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy
badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestie. Polecenia Zamawiajacego powinny by¢ wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego



wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program zapewniania jako$ci robot

Jezeli Zamawiajacy bedzie tego wymagat to do zadan Wykonawcy bedzie nalezato opracowanie i przedstawienie
do aprobaty Zamawiajgcego programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb
wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonywanie robot zgodnie
z aktualnymi przepisami, normami, dokumentacja projektowa, specyfikacjiq techniczna oraz poleceniami
i ustaleniami przekazanymi przez Zamawiajgcego. Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

e organizacje wykonywania robét,

e termini sposéb prowadzenia robot,

e organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét - zasady BHP,

o wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

o wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdinych elementow robét,

e wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium),

e sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze wycigganych
wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme
przekazywania tych informacji Zamawiajacemu,

e wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

e Sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoSci robot.

Celem kontroli robot jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé zatozong jako$¢
robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole oraz jako$¢ materiatéw. Zapewni on odpowiedni system
kontroli wigczajac personel, sprzet. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajacy moze zazadaé
od Wykonawcy przeprowadzenia badar w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.
Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom obowigzujacych
norm.

6.3 Certyfikaty i deklaracje.
Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja;
- certyfikat na znak bezpieczenstwa wskazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych.
- deklaracje zgodno$ci lub certyfikat zgodnosci z
e Polska Norma, lub
e Aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslong powyzej i ktdére spetniajg wymogi specyfikacji. W przypadku materiatéw, dla
ktérych w/w dokumenty nie sg wymagane, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadaé
dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w
dokumenty wydane p. producenta. Jakiekolwiek mater., ktore nie spetniaja tych wymagarn beda odrzucone.



6.4 Dokumenty Budowy.
Dziennik Budowy - jest dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Zataczone
do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty powinny by¢ oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Kierownika Budowy i Zamawiajacego. Do Dziennika
Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolno$ci:

o date przekazania Wykonawcy placu budowy,

o date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentaciji projektowej,

e uzgodnienie przez Zamawiajgcego programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robét,

e termin rozpoczecia i zakoriczenia poszczegdlnych elementow robot,

e przebieg robot w formie istotnych informacji - uwagi i polecenia Zamawiajgcego,

e daty i przyczyny przerw w robotach i wstrzymania rob¢t,

o zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i koricowych

odbioréw robét,

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych,

o dane dotyczace sposobu realizacji zabezpieczenia robot,

¢ inne informacje istotne dla przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powinny by¢ przedtozone
Zamawiajacemu do ustosunkowania sie. Decyzje Zamawiajgcego wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika Budowy
obliguje Zamawiajgcego do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do
wydawania polecen Wykonawcy robét. Wszystkie dokum. budowy powinny by¢ zawsze dostepne dla Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogblne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bedzie okre$lat faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg projektowa i ST,
w jednostkach ustalonych w wycenionym Kosztorysie naktadczym. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po
powiadomieniu Inspektora o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do Ksiegi Obmiaru Robét. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie indziej nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Bledne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora na pismie.
Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestotliwo$cig wymagang do miesiecznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Umowie - Kontrakcie.

7.2 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t beda zaakceptowane przez
Zamawiajacego lub osobe przez Niego wyznaczona. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadac
wazne Swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robét.

7.3 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem robét, a takze w przypadku wystepowania dituzsze;
przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia
bedg wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.



8. ODBIOR ROBOT
8.1 Rodzaje odbiordw robot.
W zaleznosci od ustalen zawartych miedzy Zamawiajacym a Wykonawcag roboty podlegajq
nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Zamawiajgacego przy udziale Wykonawcy:
a) odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbior czesciowy,
c) odbiér ostateczny,
d) odbiér pogwarancyjny.
8.2 Odbior robot zanikajacych.
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru dokonuje Zamawiajacy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Forma oraz podstawa ptatno$ci, bedzie ustalona miedzy Zamawiajacym a Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawy

o Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. -Prawo budowlane (Dz. U. z 2021r. poz. 2351, z 2022r. poz. 88 z pozn. zm.).

o Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamowien publicznych (tekst jednolity Dz.U. z 2007r. Nr 223, poz.
1655 z p6zn. zm.).

o Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 (Dz.U. z 2004r. Nr 92, poz 881).

o Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publicznych (Dz.U. z 2007r.Nr 19, poz. 115 z pdzn. zm.).

o Ustawa z dnia 21 grudnia 2000 r. — o dozorze technicznym (Dz. U. z 2000r, Nr 122, poz. 1321 z pdzn. zm.).

o Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowe;j (tekst jednolity Dz. U. z 2009r, Nr 178,
poz.1380).

o Ustawa z dn. 27 kwietnia 2001 r.— Prawo ochrony $rodowiska (tekst jednolity Dz. U. z 2008r, Nr 25, poz.150 z
pozn. zm.).

o Ustawa z dnia 11 stycznia 2001 r. - o substancjach i preparatach chemicznych (tekst jednolity Dz. U. z 2009 r.
Nr 152 poz. 1222).

10.2. Rozporzadzenia

o Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. — w sprawie ogdlnych
przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy (tekst jednolity Dz. U. z 2003r, Nr 169, poz. 1650 z p6zn. zm.).

o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. z 2003, Nr 47, poz. 401).

¢ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji dot. bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia(Dz. U z 2003, Nr 120, poz. 1126).

o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. — w sprawie szczegdtowego zakresu i formy
dokumentacii projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004, Nr 202, poz. 2072).

¢ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. — w sprawie sposobow deklarowania
wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz.U.z 2004, Nr 198, poz. 2041).

o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. — zmieniajace rozporzadzenie w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zamawiajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2004, Nr 198, poz. 2042).



10.3. Pozostate dokumenty

o Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych” Arkady, Warszawa 1997,

o Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych.” Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa 2003.

o Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji,” Centralny Osrodek Badawczo-Rozwojowy Techniki
Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU BUDOWY ZEWNETRZNYCH
INSTALACJI KANALIZACJI SANITARNEJ WRAZ Z PRZEPOMPOWNIA SCIEKOW | JEJ
ZASILANIEMELEKTRYCZNYM NA TERENIE RODZIONEGO OGRODU DZIALKOWEGO "POLANA"
ZLOKALIZOWANEGO PRZY ULICY RELAKSOWEJ W BYDGOSZCZY

1.WSTEP
1.1 Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczace realizacji robot:
+  budowy zewnetrznej instalacji kanalizacji sanitarnej wraz z przepompownig $ciekow i jej zasilaniem
elektrycznym na  terenie Rodzinnego Ogrodu Dziatkowego ,POLANA”  zlokalizowanego
przy ul. Relaksowej w Bydgoszczy.

1.2 Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z aktualnymi normami,
przepisami, dokumentacjg projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami Zamawiajacego. Pozostate ogéine
warunki dotyczace robot podano w czesci ogolnej specyfikacii.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskania i sktadowania podano w czesci ogoinej
specyfikacji techniczne;.

2.2. Budowa zewnetrznej instalacji kanalizacji sanitarnej wraz z przepompownig Sciekow i jej zasilaniem
elektrycznym  na  terenie  Rodzinnego  Ogrodu  Dziatkowego  ,POLANA”  zlokalizowanego
przy ul. Relaksowej w Bydgoszczy.

2.2.1. Rury przewodowe

Zewngtrzna instalacja kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej z rur kielichowych litych PVC-U klasy 8 kN/m2, SDR 34
@ 200 x 5,9 mm fgczonych na uszczelki gumowe.

Odgatezienia kanalizacyjne z rur kielichowych litych PVC-U klasy 8 kN/m2, SDR 34 @ 160 x 4,7 mm taczonych
na uszczelki gumowe.

Zewnetrzna instalacja kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej o $rednicy DN160mm, wykonywang metodg przewiertu
poziomego tréjetapowego z rur litych PP DN160mm SN16 przewiertowych, zgodnie z normg PN-EN 13598-
2:2020-11.

Instalacja kanalizacji sanitarnej ttocznej z rur litych PE-HD klasy 100 SDR 17 @ 75 X 4,5 mm oraz @ 50 x 3,0mm.
Odgatezienia kanalizacyjne doprowadzajace $cieki do przewodu tlocznego @50x3,0mm (z przydomowych
przepompowni kompaktowych) z rur litych PE-HD klasy 100 SDR 17 @ 40 X 2,4mm.

2.2.2 Armatura i ksztattki
Do budowy sieci kanalizacji sanitarnej ci$nieniowej zastosowac ksztattki PE i z Zeliwa sferoidalnego dostosowane
na cisnienie PN 16 bar.

2.2.3 Studzienki
Na projektowanej zewnetrznej instalacji kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ci$nieniowej nalezy wykona¢ studnie
kanalizacyjne:

niewtazowe PP-B @ 425 mm,

niewtazowe PP-B @ 600mm,

wiazowe betonowe @ 1000 mm,

wiazowe betonowe @ 1000 mm z kominem,

wiazowe betonowe @ 1000 mm kaskadowe,

wiazowe betonowe @ 1000 mm z kaskadg wewnetrzna,

studzienki kanalizacyjne betonowe rozprezne @ 1000 mm,



- przepompownie Sciekéw DN1200mm,
- przydomowe przepompownie kompaktowe @ 800mm.

Zwieficzenia studzienek kanalizacyjnych powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 124:2000
LZwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu pieszego i kolowego - Zasady
konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscig”.

Zwienczenie studzienek kanalizacyjnych na projektowanej zewnetrznej instalacji kanalizacji sanitarnej nalezy
wykonac poprzez pierécien odcigzajacy zelbetowy wraz z wtazem Zeliwnym klasy D400. W przypadku wykonania
projektu drogowego, przed realizacjg przedmiotowego projektu zwienczenia studni (pokrywy, pierscienie
odcigzajace oraz wiazy) nalezy dostosowac do uktadu drogowego oraz jego klasy wytrzymato$ci.

2.2.4 Przepompownia $ciekow P
Projektuje sie zainstalowanie przepompowni $ciekéw w rejonie ogrédkow nr 26a i 39 w alei Boréwkowej w

miejscu wskazanym na planie zagospodarowania terenu.

Zestawienie parametréw dobranej pompowni:

Moc Srednica Srednica
_ elektryczna/ | Prad Rodzaj | Liczba rurociagu wev.vnet.rzna
Lp. Typ pompowni moc nawale | znam. | , | tlocznego za zbiornika/
wirnika | pomp . .
pompy P1/P2| In pompownia | catkowita wys.

zbiornika

[] [] kW A [szt.] [mm] mm

d75x4,5
PS-IC
PS 2.SW.150B.417.65/65 2,13/1,67 3,7 Vortex 2 (PE100 SDR17 1200/3430
PB.Z.120/3,43m PN10)

Rozwiazania konstrukcyjne:

— wszystkie spoiny sg wykonane w technologii wiaciwej dla stali nierdzewnej. Spoiny powinny spetnia¢
wymogi klasy C wg. PN-EN ISO 5817. Wszystkie spoiny sg wykonane w technologii wiasciwej dla stali
nierdzewne;j:

= metodg TIG, przy uzyciu gtowicy zamknigtej do spawania orbitalnego w ostonie argonowej przy
wykonaniu orurowania,

= metodg TIG, przy uzyciu automatu CNC przy wykonaniu pozostatego wyposazenia — drabinki,
podpory, podest,

— prace spawalnicze wykonane zgodnie z normg EN ISO 3834 2,

—  piony tloczne wewnatrz pompowni sg wykonane ze stali nierdzewnej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

— piony tloczne taczone sg kotnierzami ze stali nierdzewnej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

— tréjnik orfowy zapewniajacy minimalne straty hydrauliczne, wykonany ze stali nierdzewnej 1.4301 wg
PN-EN 10088-1,

— prowadnice pomp sg wykonane ze stali nierdzewnej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

— Prowadnice pomp, wszystkie potaczenia Srubowe (Sruby, nakretki, podktadki), wszystkie elementy
kotwigce konstrukcje nodne i wsporcze do obudowy sg wykonane ze stali nierdzewnej 1.4301 wg PN-
EN 10088-1,




— armatura zwrotna - zawory zwrotne kulowe kotnierzowe z kulg gumowang pokryte trwatg farbg
epoksydowa odporng na dziatanie $ciekow,

— armatura odcinajgca - zasuwy odcinajace klinowe, z klinem gumowanym, zabudowa krétka, korpus
zasuwy pokryty trwatg farbg epoksydowg odporng na dziatanie Sciekdw

— zasuwy zamontowane sg na poziomym odcinku rurociggow tlocznych, aby umozliwi¢ ich otwieranie i
zamykanie z poziomu terenu bez koniecznosci wchodzenia do komory pompowni (zgodnie z
Rozporzadzeniem MGPIB Dz. U. 93.96.438),

— obstuge zasuw z poziomu terenu umozliwia specjalnej konstrukcji przegub wykonany catkowicie ze stali
nierdzewnej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

— wszystkie uszczelki dla potaczen kotnierzowych sg wykonane z gumy odpornej na dziatanie $ciekow,

— drabinka umozliwia zej$cie na dno zbiornika i posiada szerokos¢ zgodng z normg PN-80 M-49060 (co
najmniej 30 cm), wykonana ze stali nierdzewnej 1.4301 wg PN-EN 10088-1, drabinka wyposazona w
szczeble w wykonaniu antypo$lizgowym,

— pompownia jest wyposazona we wiaz, zapewniajacy swobodny montaz i demontaz pomp (zgodnie z
Rozporzadzeniem MGPIB Dz. U. 93.96.438), (g6rne uchwyty prowadnic pomp znajdujg sie w Swietle
wiazu),

— wymiar wlazu i jego lokalizacja na ptycie obudowy umozliwiajg swobodny montaz i demontaz pomp
zgodnie z Rozporzadzeniem MGPIB Dz. U. 93.96.438,

— W celu uniemoZliwienia pojawienia sig roznych potencjatow i niebezpiecznych napig¢ na przedmiotach
metalowych (drabinka, podest, prowadnice, korpusy silnikéw pomp), zastosowano potaczenia
wyréwnawcze,

—  przewod wyréwnawczy nalezy prowadzi¢ od punktu do punktu z koncowym podigczeniem do gtowne;
szyny ekwipotencjalnej,

Ze wzgledu bezpieczenstwo uzytkowania i na ryzyko skazenia Srodowiska mogacego wystapi¢ wyniku
wadliwego wykonania potaczen spawanych na rurociagach lub na konstrukcji wsporczej, wprowadza sie
nastepujace wymogi w stosunku do prowadzonych prac spawalniczych:

Wymagania w zakresie prac spawalniczych:

— Wykonawca prac spawalniczych musi posiadaC certyfikowany system zarzadzania jako$cig
w spawalnictwie w zakresie petnych wymagan wg normy EN-ISO 3834-2;

— Wykonawca musi zatrudniaC spawaczy i operatoréw urzadzen spawalniczych spetniajgcych wymagania
normy PN-EN 287-1/PN-EN-ISO 9606-1 oraz normy PN-EN-ISO 14732 posiadajacych aktualne
uprawnienia;

—  Wykonawca prac spawalniczych powinien posiada¢ uznang technologie spawania WPQR zgodng z PN-
EN ISO 15614;

—  Wymagany poziom jako$ci spoin dla konstrukcji spawanych minimum poziom "C" wg PN-EN ISO 5817,

— Minimalny zakres badan nieniszczacych - 100% ztaczy podda¢ kontroli wizualnej (VT) wg PN-EN ISO
17637,

— Personel wykonujacy badania powinien posiada¢ aktualny certyfikat kompetencji w zakresie badan
wizualnych VT wg normy PN-EN ISO 9712;

—  Wykonawca prac spawalniczych zobowigzany jest do dostarczenia nastepujgcych dokumentow:

= kopia certyfikatu EN-ISO 3834-2 wystawionego przez jednostke akredytowang
i notyfikowang przez ministra Komisji Europejskiej;

= atesty hutnicze 3.1 oraz deklaracje zgodno$ci na materiaty podstawowe i dodatkowe;

= protokdt/protokoty z badan wizualnych (VT);



= instrukcje technologiczne spawania (WPS);

= dzienniki spawania;

= lista spawaczy wraz z kopig uprawnien;

= lista personelu nadzoru spawalniczego wraz z kopig uprawnien;
= protokdt z kontroli wymiarowej konstrukciji spawanych;

Rozdzielnia sterujgca z uktadem sterowania:

obudowa posiada stopien ochrony nie mniejszy niz IP 65,
obudowa wykonana z poliestru wzmocnionego wtoknem szklanym,
posiada podwdjne drzwi zamykane na zamki z wktadkg patentowg
spetnia  wymagania  dyrektywy  niskonapieciowej  (2006/95/WE)  oraz  kompatybilnosci
elektromagnetycznej (89/336/EWG)-posiada znak CE,
wyposazenie rozdzielni sterujacej:
= obudowa z poliestru wzmocnionego widknem szklanym z drzwiami wewnegtrznymi
do zabudowy sterownika i aparatury sygnalizacyjno-tgczeniowej,
= rozitgcznik gtéwny dobrany do mocy zainstalowanej (2x moc pompy)
= 2xtor zasilania silnika: Rozruch bezposredni: kompaktowy wytgcznik silnikowy
= 2x amperomierz tablicowy (pomiar pradu obcigzenia kazdego z silnikow)
= sonda hydrostatyczna SG-25S (przewod fabryczny 10m)
= przekaznik programowalny KINCO
= przetacznik zasilania "Sie¢ - Agregat" Komplet zawiera: przetacznik zasilania, wtyczka
5-pinowa zamontowana z boku obudowy
= wylacznik réznicowo-pradowy (dobierany dla catoSci obcigzenia)
= sygnalizator optyczno-akustyczny,
= gniazdo 230V (montowane na drzwiach wewnetrznych)
= zasilacz 24VDC (bez podtrzymania)
= lampka biata ZASILANIE
= przycisk pod$wietlany czerwony AWARIA ZBIORCZA
= pokretta pod$wietlane Auto-0-Reka (A-0-R) do wyboru trybu sterowania (pokretto pod$wietla sie
podczas pracy pompy)
= przycisk niebieski PRACA REMONT (umozliwia prace w trybie RECZNYM wybranej pompy
ponizej POZIOMU WYLACZ)
= listwa zlaczek Srubowych, przekazniki wykonawcze, grzatka z termostatem

Sterowanie:

tryp AUTOMATYCZNY: algorytm oparty na pomiarze poziomu $ciekdw (mozliwoS¢ swobodnego
parametryzowania pozioméw zatgcz/wytacz; poziomy standw alarmowych)

tryb AWARYJNY: brak

tryp RECZNY: praca pod nadzorem operatora poprzez przestawienie pokretta A-0-R w pozycje R.
Pompa zostaje wytaczona przez programowalny przekaznik po przekroczeniu (w doét) POZIOMU
WYLACZ. Przy wykorzystaniu przycisku PRACA REMONT (monostabilny) mozna uruchomi¢ wybrang
pompe ponizej POZIOMU WYLACZ.



pompy sg tak dobrane aby jedna z nich zapewniata 100% wymagang wydajno$¢, a druga stanowita jej
100% czynng rezerwe,

wirnik otwarty vortex, wolny przelot 65 mm

korpus pompy z Zzeliwa jest zabezpieczony trwatg Zzywicg epoksydowa, odporng na korozyjne
oddziatywanie $ciekow

silniki pomp muszg posiadaja obudowe o stopniu ochrony przynajmniej IP68

pompy sg wyposazone w tancuch wykonany ze stali nierdzewnej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

pompy pracujg naprzemiennie, a w sytuacjach zwiekszonego doptywu przechodzg w tryb pracy
rownolegte].

Obudowa pompowni $ciekéw polimerobetonowa

Majac na uwadze zapewnienie najwyzszego standardu ochrony przed skazeniami oraz spetnienie wymogdw
przepiséw prawa: ,Prawo ochrony $rodowiska®, ,Prawo wodne”, ,ustawa o ochronie gruntdéw rolnych i lesnych”
producent pompowni dostarcza obudowy polimerobetonowe wykonane w technologii bezotworowej. Technologia
ta zapewnia najwyzszy stopien ochrony przed wyciekami zagrazajacymi wodom gruntowym i $rodowisku.

obudowa o parametrach technicznych:
= wytrzymato$¢ na $ciskanie min. 90 MPa,
= wytrzymatoS¢ na rozcigganie przy zginaniu 12 - 20 MPa
= odpornos¢ chemiczna (pH 1-10),
= nasigkliwo$¢ wodg <0,10%,
= odpornos¢ chemiczna na agresywne media od 1 do 10,
= cigzar wiasciwy 2300 kg/m3.
posiada aprobate techniczng lub znak CE ,
technologia bezotworowa zapewnia catkowitg szczelnos¢ obudowy i w najwiekszym stopniu
zabezpiecza przed skazeniami srodowiska,
otwory pod rurociagi i przejscia kablowe sg wykonane jako szczelne,
$rednica obudowy zapewnia mozliwos¢ swobodnego montazu pomp oraz wyposazenia wewnetrznego
pompowni.

2.2.5 Przydomowe przepompownie kompaktowe
Przydomowe przepompownie kompaktowe zaprojektowano w alei Jarzebinowej do ogrédkéw dziatkowych nr
246, 247, 255, 256, 264 i 265.

Przydomowe przepompownie nalezy wykona¢ zgodnie z zaleceniami producenta (zgodnie kartg doboru).

Podstawowe elementy przydomowych przepompowni $ciekow:

Pompa zatapialna i przewodem 10mb

Hydraulika — rury (stal 304), belka (stal 304), szybkozigcze hydrauliczne SHI z zasuwa (stal 304), zawér:
zwrotny kulowy ESK01 (Zeliwo); bezpieczenstwa dla pomp z serii ORKA (mosigdz)

Skrzynka sterujaca SZS-1xPMP-E13M zawierajaca patrz zataczniki.

Czujniki/Sensory: Ptywaki z przewodem 10mb (Praca; Alarm)

Zbiornik z PEHD z profilem przeciw wyporowym z dnem typu PEV @800mm,

Wyposazenie dodatkowe:



= serwisowy klucz do zasuwy (stal 304), prowadnica pretowa (stal 304)
= uszczelki in-situ: doptyw 160, elektryka 50, tloczny
= pokrywa PE do wersji nie przejazdowych

3. SPRZET

Do wykonania robot budowlanych zewnetrznej instalacji kanalizacji sanitarnej wraz z przepompownig Sciekow
i jej zasilaniem elektrycznym na terenie Rodzinnego Ogrodu Dziatkowego ,POLANA” zlokalizowanego
przy ul. Relaksowej w Bydgoszczy, wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania co najmniej
Z ponizszego sprzetu:

- koparka gasienicowa 0,60 m3,

- koparka chwytakowa 0,40 m3,

- spycharka gasienicowa 55kW (75 KM),

- zageszczarka wibracyjna spalinowa 100m3/h,

- samochdd dostawczy 0,9 t,

- samochod skrzyniowy do 5,

- samochdd skrzyniowy 5 —10t,

- samochod samowytadowczy 5 t,

- przyczepa dtuzycowa 10 t,

- zuraw samochodowy 4 t,

- zuraw samochodowy 5 - 61,

- maszyna do wierceni poziomych,

- ubijak spalinowy,

- pompa spalinowa do pompowania wody z wykopu,

- agregat igtofiltrowy,

- wibromtot spalinowy,

- walec samojezdny do naprawy nawierzchni.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czesci ogoinej specyfikacji technicznej. Dobér
transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogdlne zasady wykonywania robot podano w czesci ogolnej specyfikaciji techniczne;.

5.2 Obstuga geodezyjna

Wykonawca winien zleci¢ uprawnionemu geodecie wszystkie prace pomiarowe niezbedne do szczegdlowego
wytyczenia trasy projektowanej zewnetrznej instalacji kanalizacji sanitarnej wraz z przepompownig $ciekow
i jej zasilaniem elektrycznym na terenie Rodzinnego Ogrodu Dziatkowego ,POLANA” zlokalizowanego
przy ul. Relaksowej w Bydgoszczy. Do gtownych prac geodezyjnych przy realizacji przedmiotowej inwestycji
nalezy zaliczy¢ wyznaczenie sytuacyjne i wysoko$ciowe punktow gtdwnych osi trasy i punktdw wysokosciowych,
wyznaczenie i uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami, wykonanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich
przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb utatwiajacy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie,
opracowanie powykonawczej dokumentacji geodezyjnej, przeniesienie punktow istniejacej osnowy geodezyjnej
poza granice robot ziemnych wraz z odtworzeniem wysokosciowym.



Po wykonaniu zewnetrznej instalacji kanalizacji sanitarnej wraz z przepompownia Sciekdw i jej zasilaniem
elektrycznym na terenie Rodzinnego Ogrodu Dziatkowego ,POLANA’ Zzlokalizowanego przy ul. Relaksowej
w Bydgoszczy, przed ich zasypaniem wykona¢ inwentaryzacje geodezyjna.

Geodezyjna dokumentacja powykonawcza powinna sie sktadaé z mapy powykonawczej w wersji papierowe;
i elektronicznej, szkicu geodezyjnego ze wspotrzednymi zatamania zewnetrznej instalacji kanalizacyjnej wraz
z przepompownig Sciekdw i jej zasilaniem elektrycznym, wspotrzednymi punktéw montazu podziemnej armatury.
Inne dodatkowe wymagania zostang ustalone z przedstawicielem Inwestora na etapie przekazania placu

budowy.

5.3 Wykonanie robot ziemnych

Przed przystgpieniem do robot ziemnych nalezy powiadomi¢ uzytkownikow istniejacego uzbrojenia
o terminie rozpoczecia budowy i prace wykonywa¢ pod ich nadzorem
Roboty ziemne wykona¢ zgodnie z normg PN-B-06050/99 — ,Geotechnika - Roboty ziemne. Wymagania
ogbIne” oraz rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.
Wykopy, tam gdzie pozwalajg na to warunki, nalezy prowadzi¢ mechanicznie przy pomocy koparek, ze
skarpami ze sktadowaniem ziemi na odkiad. W miejscach zabudowanych i zadrzewionych wykopy
wykonywaé recznie lub w wykopie waskoprzestrzennym, o $cianach umocnionych szalowaniem
systemowym typu ,BOX” lub metodg podkopu. Nawierzchnie drég po wykonanych robotach ziemnych
przy realizacji inwestycji nalezy przywroci¢ do stanu pierwotnego. W zasiegu koron drzew prace nalezy
wykonac recznie, bez uszkodzenia korzeni drzew.
Przy nadmiernych zblizeniach zewnetrznej instalacji kanalizacji sanitarnej do drzew, przewod ukfadaé
metoda podkopu. Mtode drzewa i krzewy nalezy przesadzi¢ w porozumieniu z wiascicielem terenu. Przy
bezposredniej bliskosci robot do drzew, pnie nalezy owingé matami ze stomy i siatkg w celu ochrony
kory przed uszkodzeniem. Inwestor powinien zrekultywowaé tereny zielone w uzgodnieniu z
wiascicielem terenu.
W miejscach zblizen do stupow elektrycznych lub o$wietleniowych roboty nalezy wykonywac recznie.
Roboty ziemne, w miejscach skrzyzowan z kablami elektroenergetycznymi, nalezy wykona¢ recznie,
kabel wylaczyC spod napiecia i w miejscu skrzyzowania zabezpieczy¢ rurg ochronna. Przy stupach
zachowa¢ odlegto$¢ min. 1,0 m od podziemnych czesci stupdw oraz zapewni¢ w czasie wykonywania
wykopdw dojazd do stanowisk stupowych.
Przy wykopach mechanicznych cze$¢ przydenng wykopdw nalezy doprowadzi¢ do projektowanych
niwelet w sposéb reczny. Metody wykonania wykopéw (recznie lub mechanicznie) powinny by¢
dostosowane do gteboko$ci wykopu oraz danych geotechnicznych. Wydobyty grunt z wykopu powinien
by¢ wywieziony przez wykonawce w miejsce wskazane przez Inspektora nadzoru. Nalezy zapewni¢
czystoS¢ wnetrza rur i potaczen Kkielichowych. W miejscach wystepowania istniejacej instalacii
wodociggowej roboty prowadzi¢ recznie. Istniejace uzbrojenie krzyzujgce z wykopami nalezy
zabezpieczy¢ poprzez obudowanie i podwieszenie w wykopie.
Technologia uktadania przewodow wykonana bedzie zgodnie z wytycznymi producentow rur. Uktadanie
przewodu moze by¢ prowadzone po uprzednim przygotowaniu podfoza. Dno wykopu nalezy dokfadnie
oczysci¢ z kamieni, korzeni i podobnych czesci statych. Rury kanalizacyjne nalezy ukfada¢ na dnie
wykopu w sposdb, aby lezaty réwno podparte na podsypce na catej swojej dlugosci, umozliwiajac
zachowanie spadku hydraulicznego.
W przypadku stwierdzenia, przez Wykonawce faktu o braku miejsca sktadowania, catg ilos¢ wydobytego
gruntu w porozumieniu z Zamawiajagcym nalezy wywiez¢ na czasowy na odktad. Miejsce sktadowania
musi by¢ uzgodnione miedzy Wykonawcg a Zamawiajgcym.
Minimalne szeroko$ci dna wykopdw nalezy przyjmowaé nastepujaco:

o doét montazowy — 0,7 m



o natukach-0,9m
W przypadku wystapienia wod gruntowych nalezy odprowadzac¢ je pompami przeponowymi o napedzie
spalinowym i rurociggiem utozonym na powierzchni terenu. W zalezno$ci od pory roku, w jakiej bedzie
realizowana inwestycja mogg wystapi¢ wody gruntowe. W przypadku wystapienia wéd gruntowych
Wykonawca inwestycji jest zobowigzany do:
= wykonania zgtoszenia wodnoprawnego odpowiedniemu Organowi dotyczacego odprowadzania
wod z wykopdw budowlanych i trwatego odwadniania wykopdéw budowlanych zgodnie
z Prawem Wodnym — ustawa z dnia 20 lipca 2017r.
= wykonania wykopow otwartych przy uzyciu igtofiltréw lub pomp zatapialnych,
= wykonania prac montazowych w suchym wykopie,
= wykonania silnej izolacji pionowej i poziomej elementow betonowych,
= prowadzenie prac w okresie niskiego stanu wod gruntowych. Takie postepowanie wptynie
kilkakrotnie na zmniejszenie ilosci pompowanej wody.
Ze wzgledu na liniowy charakter inwestyciji nie przewiduje sie catkowitego wygrodzenia terenu budowy
jedynie w czasie wykonywania wykopéw w miejscach dostepnych dla oséb niezatrudnionych przy
budowie kanalizacji nalezy wokot wykopow pozostawionych na czas zmroku i w nocy ustawi¢ balustrady
lub ogrodzenia zaopatrzone tasmy, tablice informacyjne oraz w $wiatto ostrzegawcze koloru
czerwonego. Jezeli zajdzie taka potrzeba wykonawca na polecenie inspektora nadzoru wykona
i zabezpieczy tymczasowe ktadki dla pieszych oraz drogi przejazdowe i mostki, dostarczy, zainstaluje
i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak zapory, porecze,
$wiatta ostrzegawcze, sygnaly i znaki ostrzegawcze, nakazu i zakazu i wszelkie inne Srodki niezbedne
do ochrony robot oraz zatrudni osoby do obstugi i ochrony terenu wotok placu budowy.
Dno wykopu do ufozenia zewnetrznej instalacji kanalizacji sanitarnej wraz z przepompownig, $ciekow
i jej zasilaniem elektrycznym na terenie Rodzinnego Ogrodu Dziatkowego ,POLANA” zlokalizowanego
przy ul. Relaksowej w Bydgoszczy nalezy dokfadnie oczysci¢ z kamieni, korzeni oraz innych czesci
statych a nastepnie wyréwnaé. Zastosowa¢ podsypke piasku lub z gruntu rodzimego uprzednio
przesianego (frakcja max 1,5 mm) o grubosci warstwy min. 10 cm.
Nalezy zapewniC stopien zageszczenia gruntu odpowiedni do wystepujacych warunkéw gruntowo-
wodnych oraz poOzniejszego obcigzenia zewnetrznego. Przyjmuje sie ze zageszczenie gruntu musi
wynosi¢ minimum 90 % SPD dla terendw zielonych, 95% dla drég o umiarkowanym obcigzeniu ruchem
drogowym oraz 98% SPD dla drog o duzym obcigzeniu ruchem drogowym. W przypadku wysokiego
wystepowania wod gruntowych nalezy zwigkszy¢ stopien zageszczenia gruntu do poziomu minimum
95% SPD dla terenéw zielonym oraz 98% dla drég o umiarkowanym obcigzeniu ruchem drogowym.
Obsypke wykona¢ z gruntu mineralnego, sypkiego (piasek), ktérego wielkos¢ ziaren nie moze
przekracza¢ 10% nominalnej $rednicy rury, lecz nigdy nie moze by¢ wigksza niz 60 mm (nawet dla
duzych $rednic). Celem zapewnienia wiasciwej wytrzymato$ci rur nad przewodami do wysokos$ci 30 cm
powyzej wierzchu nalezy wykonac¢ obsypke z piasku jak wyzej i odpowiednio jg zagescic.
Po dokonaniu zasypki witasciwej nalezy zasypaC rurociagi takim materiatem i w taki sposéb, aby
spetniaty warunki stawiane przy rekonstrukcji danego terenu (drogi, chodniki)
PrzejScia poprzeczne rurociggdw pod drogami o nawierzchni utwardzonej nalezy wykona¢ metodq
przewiertu sterowanego poziomego, pozostate przekopem otwartym. Na zajecie pasa drogowego
uzyskac¢ zezwolenie od zarzadcy drég.
Roboty ziemne zwigzane z uktadaniem i montazem przewodoéw kanalizacyjnych nalezy wykonywac
zgodnie z ustaleniami normy branzowej BN-83/8836-02.
Prace ziemne nalezy prowadzi¢ z uwzglednieniem wszystkich uwag zawartych w uzgodnieniach oraz
przepisow BHP



5.4 Wykonanie robot montazowych

Roboty montazowe nalezy wykonywa¢ w suchym wykopie. Rury powinny by¢ uktadane
w otwartym, umocnionym wykopie na podsypce piaskowej lub z gruntu rodzimego i obsypywane
zageszczonymi warstwami gruntu. Rury przed ich bezpo$rednim uktadaniem nalezy wewnafrz i na
zewnatrz starannie oczyscic.

Urzadzenie do faczenia elementédw z polietylenu metodg zgrzewania doczotowego i elektrooporowego,
powinny by¢ wyposazone w aparature do kontroli i rejestracji parametréw zgrzewania dla kazdego
pofaczenia

Dla kazdego zgrzewu powinien by¢ wypetiony protokét zgrzewania. Kazdy zgrzew nalezy opisac na
rurze za pomocq pisaka wodoodpornego. Opis winien zawieraé numer kolejny zgrzewu wg protokotu
zgrzewania i numer uprawnien zgrzewacza.

Z uwagi na duzy wspotczynnik rozszerzalno$ci liniowej uktadanie w wykopie otwartym i zasypka
rurociggu powinny by¢ wykonywane w temperaturze, w ktorej przewody bedg eksploatowane. W tym
celu, dla osiggniecia stabilizacji i likwidacji naprezen termicznych, po wykonaniu podsypki nalezy: utozy¢
kanalizacie w wykopie, wykona¢ obsypke rury do wysoko$ci gornej tworzacej rury(z wytaczeniem rur
z warstwa ochronna), po uptywie ok. 2 godzin niezbednych na stabilizacje termiczna zagesci¢ obsypke
przy rurze, wykona¢ nadsypke i zasypke (czystym gruntem rodzimym), uktadajac 50 cm nad przewodem
tasme ostrzegawcza z wktadkg metalowa.

Wszystkie zniszczone lub uszkodzone nawierzchnie drég nalezy odtworzyé do stanu pierwotnego,
zgodnie z wymaganiami i wytycznymi ich nadzorcy.

Kanalizacje sanitarna grawitacyjng i ttoczng przed jej catkowitym zasypaniem nalezy poddac prébie
szczelnosci. Kanalizacje grawitacyjna poddaé prébie przy uzyciu powietrza (metoda L) lub/i przy uzyciu
wody (metoda W) zgodnie z normg PN — EN 1610 , Budowa i badania przewoddw kanalizacyjnych”,
instrukcjg producenta rur oraz ,, Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rurociggéw z tworzyw
sztucznych” wydanych przez Polska Korporacje Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazowej i Klimatyzacii
— Warszawa 1994 r.

Kanalizacje ttoczng z rur PE podda¢ probie przy uzyciu powietrza na cisnienie 1,0 MPa. Dopuszcza sie
wykonanie odcinkowych préb szczelnosci. Caty przewdd moze by¢ poddany probie szczelno$ci dopiero
po uzyskaniu pozytywnych wynikow prob szczelno$ci poszczegoinych jego odcinkéw oraz po jego
zasypaniu, z wyjatkiem miejsc taczenia odcinkéw.

Ptukanie przewoddw wykonywaé odcinkami bezposrednio po wykonaniu montazu danego odcinka wodg
czysta. Brudng wode z ptukania sieci wypuszczaé przez koncowki sieci. Kolejno wykonywane odcinki
sieci ptukac i zabezpieczaC przed zanieczyszczeniem przez ,korkowanie” koncowych wylotdéw, ptukanie
przewodéw powinno sie odbywac z predkoscig min. 1,0 m/s;

Cato$¢ robot montazowych wykonaé zgodnie z instrukcjg projektowania, wykonania, odbioru oraz
eksploatacii instalacji rurociggowych wedtug Katalogu Technicznego danego producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogdlne

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggnietej jakosci robét. Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu
badan na budowie w celu wykazania Inspektor Nadzoru Inwestorskiego zgodno$ci dostarczonych materiatow
i realizowanych robot z Dokumentacjg Projektowa oraz wymaganiami, Specyfikacji, norm i przepisow. Przed
przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektor Nadzoru Inwestorskiego o rodzaju
i terminie badania. Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawi na pismie wyniki bada do akceptacji
Inspektora nadzoru. Wykonawca powiadomi pisemnie Inspektor Nadzoru Inwestorskiego, o zakonczeniu kazdej
roboty zanikajacej, ktora moze kontynuowaé po pisemnej akceptacji odbioru przez Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego.



6.2. Kontrola, pomiary i badania
Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania majace na celu:

zakwalifikowanie gruntéw do odpowiedniej kategorii,

okre$lenie rodzaju gruntu i jego uwarstwienia,

okre$lenie stanu terenu,

ustalenie sposobu zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,
ustalenie metod wykonania wykopow,

ustalenia metod prowadzenia Robdt i ich kontroli w czasie trwania budowy.

sprawdzenie jakoSci i parametrow technicznych materiatow i urzadzen, ktére maja zosta¢ wykorzystane
do wykonania instalaciji.

sprawdzenie czy zastosowane materialy posiadajg odpowiednie certyfikaty lub réwnorzedne decyzje
oraz $wiadectwa jakoSciowe.

sprawdzenie czy wykonawca posiada odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia(jezeli takie sg niezbedne)
sprawdzenie czy wykonawca posiada instrukcje do wyrobow stosowanych w danej instalacii.

Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie
i z czestotliwo$cig zaakceptowang przez Inspektor Nadzoru Inwestorskiego w oparciu o norme PN-B-06050, PN-
B-10725i PN-B-10728. W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:

sprawdzenie metod wykonania wykopdw,

zbadanie materiatdbw i elementow obudowy pod katem ich zgodnoSci z cechami podanymi
w Dokumentaciji Projektowej i warunkami technicznymi podanymi przez wytworce,

badanie zachowania warunkdw bezpieczenstwa pracy,

badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem wodg,

badanie prawidtowosci podtoza naturalnego, w tym gtéwnie jego nienaruszalnosci i wilgotnosci,

badanie i pomiary szeroko$ci, grubo$ci i zageszczenia wykonanego podtoza z piasku,

badanie w zakresie zgodnoSci z dokumentacjg techniczng i warunkami okreSlonymi

w odpowiednich normach przedmiotowych lub warunkami technicznymi wytwdrni materiatow,
ewentualnie innymi umownymi warunkami,

badanie gtebokosci utozenia przewodu, jego odlegtosci od budowli sgsiadujacych i ich zabezpieczenia,
badanie utozenia przewodu na podtozu,

badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku,

badanie zastosowanych ztgczy,

badanie zmiany kierunkéw przewodu i ich zabezpieczenia przed przemieszczeniem,

badanie zabezpieczenia przewodu przy przejsciu pod drogami ( rury ochronne ),

badanie zabezpieczenia przed korozja,

badanie wykonania obiektéw budowlanych na przewodzie kanalizacyjnym (w tym: badanie podtoza,
izolacji, zabezpieczenia przed korozjg, sprawdzenie montazu przewoddw i armatury), badanie
szczelnosci przewodu,

badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzez badanie wskaznikow zageszczenia
poszczegolnych jego warstw.



Dopuszczalne tolerancje i wymagania

e odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢
wiecej niz 5 cm,

o odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

o odchylenie grub. warstwy zabezpieczajgcej naturalne podtoze nie powinno przekroczy¢ 3 cm,

o dopuszczalne odchylenia w planie krawedzi wykonanego podtoza wzmochionego od ustalonego na
tawach celowniczych kierunku osi przewodu nie powinny przekracza¢: dla przewodow z tworzyw
sztucznych 10 cm, dla pozostatych przewoddw — 5 cm,

e roznice rzednych wykonanego podioza nie powinny przekroczy¢é w Zzadnym jego punkcie: dla
przewodow z tworzyw sztucznych 5 cm, dla pozostatych przewodow 2 cm,

e dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalonego na tawach celowniczych nie powinny
przekroczy¢: dla przewoddw z tworzyw sztucznych 10 cm, dla pozostatych przewoddw — 2 ¢cm,

e dopuszczalne odchylenie spadku przewodu nie powinny w Zadnym jego punkcie przekroczy¢: dla
przewodow z tworzyw sztucznych 5 cm, dla pozostatych przewoddw 2 cm i nie mogg spowodowaé na
odcinku przewodu przeciwnego spadku ani zmniejszenia jego do zera.

7. ODBIOR ROBOT.
7.1. Wymagania ogélne
Ogédlne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagania ogéine”.

7.2. Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegajgq wszystkie technologiczne czynno$ci zwigzane
z budowg instalacji wodnych i kanalizacyjnych, a mianowicie:

e roboty przygotowawcze,

o roboty ziemne z obudowg $cian wykopow,

e przygotowanie podfoza,

e roboty montazowe wykonania rurociggow,

e wykonanie rur ochronnych,

e wykonanie izolacji,

e proby szczelnosci przewodow, zasypanie i zageszczenie wykopu.
Odbior robét zanikajacych powinien by¢é dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i prawek bez
hamowania 0g6inego postepu robdt.
Inspektor Nadzoru Inwestorskiego dokonuje odbioru rob6t zanikajacych zgodnie z ustalonymi zasadami.

7.3. Odbior koricowy
Odbiorowi koncowemu wg PN-81/B-10725 i PN-91/B-10728 podlega:
e sprawdzenie kompletnosci dokumentacji do odbioru technicznego koncowego (polegajace na
sprawdzeniu protokotdéw badan przeprowadzonych przy odbiorach technicznych czesciowych),
e Dbadanie szczelnoSci catych przewodéw (przeprowadzone przy catkowicie ukoriczonym
i zasypanym przewodzie, otwartych zasuwach - zgodnie z punktem 8.2.4.3 normy PN-81/B-10725),
Wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioru powinny by¢ ujete w formie protokotu, szczegétowo
omowione, wpisane do dziennika budowy i podpisane przez nadzér techniczny oraz cztonkéw komis;ji
przeprowadzajgcej badania.
Wyniki badan przeprowadzonych podczas odbioru korcowego nalezy uzna¢ za dokladne, jezeli wszystkie
wymagania (badanie dokumentacji i szczelnosci catego przewodu) zostaty spetnione.



Jezeli ktdre$ z wymagan przy odbiorze technicznym koricowym nie zostato spetnione, nalezy oceni¢ jego wplyw
na stopien sprawno$ci dziatania przewodu i w zaleznosci od tego okresli¢ konieczne dalsze postepowanie.
Przy odbiorze kanalizacji nalezy przedstawi¢, co najmniej nastepujace dokumenty:

Dokumentacja powykonawcza,
Dziennik budowy,
Atesty i zaSwiadczenia,

Protokoty odbioréw czesciowych dla tych elementdw instalacii, ktére po zakonczeniu robot budowlanych
zostaty zakryte,

Protokoty préb szczelnosci przewoddw instalaci,
Protokoty wykonania ptukania i dezynfekcji instalacji kanalizacyjnej,

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ustalenia dotyczace podstawy ptatnoci podano w OST ,Wymagania ogoine”.



